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1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonaniem nawierzchni elastycznych dla inwestycji Stworzenie miejsca aktywnosci i
rekreacji w miejscowosci Dziechowo.

Klasyfikacja rob6t wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV).
45212200-8 Roboty budowlane w zakresie budowy obiektédw sportowych

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegodtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamoéwienie Publiczne przy
zlecaniu i realizacji robdt wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdét zwigzanych z
wykonaniem nawierzchni elastycznej z granulatu gumowego.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce robot
Wykonawca robodt jest odpowiedzialny za jako$é wykonania robét, ich zgodno$é z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w
»Wymaganiach ogdlnych” Specyfikacji 00.01.

2. MATERIALY

Nawierzchnia z granulatu gumowego

Mate elastomerowg uzyskuje sie przez zmieszanie granulatu gumowego SBR frakcji 1-4 mmm z
kompozycjg spoiwa do granulatéw w stosunku wagowym 15-20 czes$ci wagowych kompozycji i 100
czesci wagowych granulatu. Po doktadnym mechanicznym wymieszaniu skfadnikow mieszanine
rozktada sie na warstwie podktadowe].

3. SPRZET
Wykonawca zobowigzany jest stosowac sprzet zgodnie z zaleceniami producenta przyjetego systemu.

4. TRANSPORT
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptyna
niekorzystnie na jakos¢ wykonanych robdt i wtasciwosci przewozonych materiatéw

5. WYKONANIE ROBOT

Podczas wykonywania nawierzchni nalezy $cisle stosowac zalecen producenta systemu przyjetego do
realizacji.

Grubosci poszczegdlnych warstw i kolorystyka wykonczenia zgodnie z ustaleniami projektowymi.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Ogdlne wymagania dotyczace kontroli jakosci robot podano w ,, Wymagania ogdlne".

Nieréwnosci podtuzne nawierzchni nalezy mierzyé tatg 4-metrowg, zgodnie z normg BN-68/8931-04.
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowg fatg. Nierdwnosci nawierzchni nie powinny
przekracza¢ 15 mm.
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7. OBMIAR ROBOT

Ogodlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST 00.01 “Wymagania ogélne".
Obmiar robodt okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiaréw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w
ksiedze obmiaru.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robdt podlegajg akceptacji
Inspektora nadzoru i muszg posiadac wazne certyfikaty legalizacji.

Jednostki obmiaru - jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robét i ich przejecia podano w ST ,Wymagania ogdlne".

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Odbidr nalezy dokonaé zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano -
Montazowych.

Odbiér nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z zasadami zaleconymi przez producenta nawierzchni zgodnie z
karta techniczng oferowanej nawierzchni syntetyczne;j.

Badania kontrolne obejmujg kontrole:

¢ Réwnosci nawierzchni.

¢ Pochylen podtuznych i spadkdéw poprzecznych.

¢ Grubosci nawierzchni.

¢ Technicznych dokumentéw kontrolnych.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamdwienia dla przedmiotowego zadania,

2. umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robot

3. zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania

4. normy

5. aprobaty techniczne

6. inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

7. badania na zgodnos$¢ z normg PN-EN 14877, lub aprobata techniczna ITB, lub

8. karta techniczna oferowanej nawierzchni potwierdzona przez jej producenta.

9. badanie jakosci wykonania sztucznej nawierzchni.

10. atest PZH dla oferowanej nawierzchni.

11. autoryzacja producenta nawierzchni poliuretanowej, wystawiona dla wykonawcy na
realizowang inwestycje wraz z potwierdzeniem gwarancji udzielonej przez producenta na
tg nawierzchnie.

12. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badanie préobek gruntu

13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Zwir i mieszanka
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14. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
Piasek
15. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowego
16. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni plano grafem i
tatg
17. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu.
Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogdw okreslonych prawem polskim.
Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych
opatentowanych urzadzen lub metod.
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