SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT

Wyposazenie
ST 01.15



1. WSTEP

1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z montazem wyposazenia dla inwestycji Stworzenie miejsca aktywnosci i rekreacji w
miejscowosci Dziechowo.

Klasyfikacja robot wg Wspdlnego Stownika Zamoéwien (CPV).
45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania terenu pod budowe i roboty ziemne
45212140-9 Obiekty rekreacyjne
45233200-1 Roboty w zakresie roznych nawierzchni
45112711-2 Roboty w zakresie ksztattowania parkéw

1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Szczegbtowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument pod Zamdwienie Publiczne przy
zlecaniu i realizacji robét wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonaniem odwodnienia za pomocg drenazu rurowego.

1.4. Ogodlne wymagania dotyczgce roboét
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonania robédt, ich zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowg, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru. Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w
»Wymaganiach ogdlnych” Specyfikacji 00.01.

2. MATERIALY

Zastosowane materiaty powinny spetnia¢ ogdlne wymagania podanie ponizej:

Proponowane technologie powinny by¢ odpowiednie do stanu projektowanego, zastosowanych
technologii prac, a dobdér materiatéw powinien by¢ wykonany wedtug kryterium kompatybilnosci.
Stosowane materiaty muszg posiada¢ udokumentowane parametry nie gorsze od
wyspecyfikowanych. Wszystkie materiaty, elementy, rozwigzania, systemy muszg by¢ stosowane,
wykonywane, montowane Scisle wedtug udokumentowanych wytycznych producenta, w sposéb i w
warunkach okreslonych w posiadanych przez element dokumentach odniesienia jak aktualne
aprobaty techniczne (krajowe lub europejskie), certyfikat lub deklaracje zgodnosci, atesty —
wymagane przez polskie prawo. Oferent jest zobowigzany do wykazania, ze dany materiat, system,
zestaw, etc. wprowadzony legalnie na polski rynek, spetnia, okreslone polskim prawem, warunki
techniczne dla projektowanego obiektu. llekro¢ Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamodwienia
wskazuje znak towarowy materiatu, patent lub pochodzenie, Wykonawca moze zastosowac
wskazany lub réwnowazny, inny materiat spetniajgcy wymogi techniczne wskazanego oraz
posiadajgcy wiasciwosci uzytkowe zgodne z wymogami okresSlonymi w Polskich Normach
przenoszacych normy europejskie lub normach innych panstw cztonkowskich Europejskiego Obszaru
Gospodarczego przenoszacych te normy.

Wskazanie nazw witasnych nie jest wskazaniem producenta ani miejsca pochodzenia a jest
okresleniem standardu jako$ci na etapie projektowania.
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tawka parkowa bez oparcia

Wymiary: dt. 1500 mm, szer. min. 530 mm, wys. min. 430 mm

Stelaze zeliwne malowanie proszkowo.

Siedzisko wykonane z listew olchowych: szer. min. 100 mm, gr. min. 30 mm.

Deski zabezpieczone przed negatywnym dziataniem warunkéw atmosferycznych — zaimpregnowane
Srodkiem grzybobdjczym, pomalowane podktadowa farbg do drewna uzywanego na powietrzu i
dwukrotnie lakierowane.

Mocowanie tawki do podfoza za pomocg betonowania bezposrednio w gruncie, elementy kotwigce
uniemozliwiajgce wyrwanie tawki, gtebokosé posadowienia réwna gtebokosci przemarzania gruntu.

tawka parkowa z oparciem wykonana na stelazach zeliwnych

Wymiary: dt. 1500 mm, szer. min. 420 mm, wys. min. 760 mm, wys. siedziska mierzona od ziemi min.
390 mm

Stelaze zeliwne malowanie proszkowo.

Siedzisko wykonane z listew olchowych: szer. min. 90 mm, gr. min. 30 mm.

Deski zabezpieczone przed negatywnym dziataniem warunkéw atmosferycznych — zaimpregnowane
Srodkiem grzybobdjczym, pomalowane podkfadowg farbg do drewna uzywanego na powietrzu i
dwukrotnie lakierowane.

Mocowanie tawki do podfoza za pomocg betonowania bezposrednio w gruncie, elementy kotwigce
uniemozliwiajgce wyrwanie tawki, gtebokos¢ posadowienia réwna gtebokosci przemarzania gruntu.
tawostot

Zgodnie z dokumentacja.

Urzadzenia do ¢wiczen — silownie zewnetrzne, bezobstugowe urzadzenia odporne na warunki
atmosferyczne.

Biegacz i orbitrek

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg

Instrukcja uzytkowania urzadzen na pylonach

Sprzet do uzytku publicznego:

Klasa uzytkowania: S

Klasa doktadnosci: A

Opis techniczny zestawu:

Zestaw zabudowany z elementdéw stalowych, ze stali St3 (R35) z nastepujgcych materiatéw:
- rama nosna rury stalowe: $r. 90 — 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowe: sr. 40-63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczajgca elementy mocujgce z aluminium

- naktadka zeliwna

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i raczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamknietego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600 mm, H=600 mm

- potaczenie stupkdw nosnych ramy nosnej w fundamencie wykonane srubowo jako sztywne
Zastosowanie nastepujgcych materiatow:

- stal: St/R35
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- beton: B30/B25

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i malowane podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Wyrdéb powinien spetnia¢ wymagania bezpieczenstwa zawarte w:

- PN-EN 16630:2015, PN-EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-7:2009

- certyfikat uprawniajgcy do oznaczenia wyrobu znakiem bezpieczenstwa B

Surfer i twister

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg

Instrukcja uzytkowania urzadzen na pylonach

Sprzet do uzytku publicznego:

Klasa uzytkowania: S

Klasa doktadnosci: A

Opis techniczny zestawu:

Zestaw zabudowany z elementdéw stalowych, ze stali St3 (R35) z nastepujgcych materiatéw:
- rama nosna rury stalowe: $r. 90 — 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowe: $r. 40-63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczajgca elementy mocujgce z aluminium

- naktadka zeliwna

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i raczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamknietego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600 mm, H=600 mm

- potaczenie stupkdw nosnych ramy nosnej w fundamencie wykonane srubowo jako sztywne
Zastosowanie nastepujacych materiatow:

- stal: St/R35

- beton: B30/B25

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i malowane podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Wyréb powinien spetnia¢ wymagania bezpieczeistwa zawarte w:

- PN-EN 16630:2015, PN-EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-7:2009

- certyfikat uprawniajgcy do oznaczenia wyrobu znakiem bezpieczenstwa B

Rower i jeZdziec

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg

Instrukcja uzytkowania urzadzen na pylonach

Sprzet do uzytku publicznego:

Klasa uzytkowania: S

Klasa doktadnosci: A

Opis techniczny zestawu:

Zestaw zabudowany z elementdéw stalowych, ze stali St3 (R35) z nastepujgcych materiatéw:
- rama nosna rury stalowe: $r. 90 — 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowe: $r. 40-63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczajgca elementy mocujgce z aluminium
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- naktadka zeliwna

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i raczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamknietego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600 mm, H=600 mm

- potaczenie stupkdw nosnych ramy nosnej w fundamencie wykonane srubowo jako sztywne
Zastosowanie nastepujacych materiatow:

- stal: St/R35

- beton: B30/B25

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i malowane podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Wyréb powinien spetnia¢ wymagania bezpieczeistwa zawarte w:

- PN-EN 16630:2015, PN-EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-7:2009

- certyfikat uprawniajgcy do oznaczenia wyrobu znakiem bezpieczenstwa B

Tai chi mate kota i wyciskanie siedzqc

Maksymalny ciezar uzytkownika: 150 kg

Instrukcja uzytkowania urzadzen na pylonach

Sprzet do uzytku publicznego:

Klasa uzytkowania: S

Klasa doktadnosci: A

Opis techniczny zestawu:

Zestaw zabudowany z elementdéw stalowych, ze stali St3 (R35) z nastepujgcych materiatéw:
- rama nosna rury stalowe: $r. 140 — 3,6 mm

- wsporniki ruchowe rury stalowe: $r. 40-63 x 3,6 mm

- pokrywa zabezpieczajgca elementy mocujgce z aluminium

- naktadka zeliwna

- siedziska i oparcia ze stali

- siedziska ruchome

- uchwyty i raczki z polichlorku winylu

- tozyska typu zamknietego, NSK

- stopy fundamentowe 600x600 mm, H=600 mm

- potaczenie stupkdw nosnych ramy nosnej w fundamencie wykonane srubowo jako sztywne
Zastosowanie nastepujgcych materiatow:

- stal: St/R35

- beton: B30/B25

Wszystkie elementy stalowe ocynkowane ogniowo i malowane podwdjnie proszkowo farbami
poliestrowymi.

Wyréb powinien spetnia¢ wymagania bezpieczeistwa zawarte w:

- PN-EN 16630:2015, PN-EN 1176-1:2009, PN-EN 1176-7:2009
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Lampa Solarna wys. 5m LED 12W 1800Im

Wbudowany czujnik ruchu oraz kilka trybdw pracy wydtuza zywotnos¢ akumulatora.

Lampa moze pracowa¢ w kilku trybach ktére pozwalajg na efektywniejsze wykorzystanie
zgromadzonej energii. Automatyczne sciemnienie i rozjasnienie lampy. Programowanie lampy jest
catkowicie automatyczne i odbywa sie bezprzewodowo za pomocg pilota

OFF Catkowite wyfaczenie lampy
DEMO Tryb testowy lampa zawsze wigczona w przypadku wykrycia ruchu
Tryb L  Pierwsze 2 godziny lampa pracuje na 100%, kolejne 2 godziny na 80%, nastepnie lampa
Swieci na 50% az do rana. autonomia A,5dnia
Tryb T W nocy lampa swieci na 100% przez 2 godziny, nastepnie na 60% przez 2 godziny. Autonomia
3dni
Tryb M W nocy lampa pracuje na 30%, a przy wykryciu ruchu na 100%. Autonomi 2,5dni
Tryb U Pierwsze 2 godziny na 100%, nastepne 2 godziny na 60%, az do $witu lampa swieci na 20%, a
w przypadku wykrycia ruchu lampa swieci na 60%
Podstawowe parametry techniczne

e wysokos¢ catej lampy: 5,5m

e wysokos$¢ masztu: 5m

o wysokos¢ Zzrédta swiatta LED: 5m

o Zrédto $wiatta: Led 12 szt

e strumien swietlny: 1500-1800Im

e Led chip: 160lm/w

e barwa $wiatta (biata ): 6000K

e trwatos¢ Zzrédet Swiatta: 50 000h

e napiecie zasilania: 9V

e pojemno$¢ akumulatorow: litowo-jonowy 10Ah 9V (1000cykli)

e warunki pracy:

e temperatura -20°C + 60°C
e wilgotnos¢ 10% ~ 95%

e moc modutu fotowoltaicznego: 40W

e czas tadowania akumulatoréw: 6h

e okres autonomii systemu : 1,5 dnia do 3dni w zaleznosci od ustawionego trybu pracy

e Rodzaj stupa : aluminiowy

e sterowanie programatorem czasu pracy: 4 tryby pracy

e Sterownie pilotem: TAK

e Czujnik Ruchu : TAK

e Zasieg czujnika ruchu: < 10

e fundament prefabrykowany : TAK

e Montaz oprawy : 5m

e Odlegtos¢ miedzy lampami : 8-10
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Zestaw solarny: panel + dwie oprawy 900 Im
Do oswietlenia wiaty.

3. SPRZET

Wykonawca zobowigzany jest do uzycia takiego sprzetu. ktéry nie spowoduje niekorzystnego wptywu
na jakos¢ wykonywanych robét i srodowisko. Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac
prowadzenie robdét zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i w warunkach
umowy. Sprzet bedacy wifasnoscia wykonawcy lub wynajety do wykonywania robdt ma byc
utrzymany w dobrym stanie technicznym i gotowosci do pracy oraz, jesli to konieczne, bedzie
posiadat aktualne badania techniczne do wgladu na budowie. Bedzie on zgodny z normami ochrony
Srodowiska, przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania oraz przepisami BHP.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany. do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie wptywaja
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatéw. Przy ruchu po
drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu drogowego.
Wykonawca bedzie na biezaco i na wiasny koszt usuwaé wszelkie zanieczyszczenia i uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych i dojazdach do budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Montazu elementéw nalezy dokonac¢ poprzez wykonanie fundamentéw betonowych w gruncie.
Gtebokos¢ i sposdb montazu zgodnie z zaleceniami producenta elementu.

Specyfikacja architektoniczna nie stanowi wykazu wszystkich dziatan, koniecznych dyspozycji,
elementow i srodkéw podjetych w celu realizacji robét. Nie stanowi takze instrukcji wykonania prac
lub stosowania wybranych elementéw, zestawdw elementéw czy technologii. Zastosowanie
powyzszych musi byé zgodne z wytycznymi i wymaganiami Dostawcy, Producenta lub Twoércy czy
Wiasciciela danej technologii, a takze zgodne z przepisami, wiedzg techniczng i praktyka budowlana.
Specyfikacja architektoniczna podaje minimalne wymagania i parametry oraz okresla zasady
rozwigzan, ktére muszg by¢ uwzglednione, uscislone i dostosowane do sytuacji w dokumentacji
warsztatowej Wykonawcy. Specyfikacje nalezy traktowal jako zbidér podstawowych danych i
wymagan koniecznych do spetnienia Dostawca zobowigzany jest do prawidtowego ustawienia i
wypoziomowania wyposazenia ruchomego, zgodnie z uzgodnionym projektem aranzacji. Elementy
wyposazenia wymienione powinny posiada¢ wszystkie certyfikaty i atesty dopuszczalnosci
stosowania na polskim rynku. Wyposazenie nalezy usytuowad zgodnie z Projektem wykonawczym.
Wszystkie prace dotyczgce montazu elementédw wyposazenia nalezy wykonaé zgodnie z wytycznymi
producenta.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Wymagana jako$¢ materiatdw powinna by¢ potwierdzona przez producenta przez zaswiadczenie o
jakosci lub znakiem kontroli jakos$ci zamieszczonym na opakowaniu lub innym dokumentem. Nalezy
sprawdzié¢ prawidtowos¢ wykonania podtoza.

Celem kontroli robét jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnac¢ zatozong
jakosé robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za petna kontrole robdt i jakosci materiatow.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie Aprobat, sSwiadectw, certyfikatow na
zastosowane materiaty. W przypadku stosowania materiatéw budzgcych watpliwosci, ztej jakosci
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wykonawstwa, Inspektor Nadzoru, wstrzyma roboty i zobowigze Wykonawce do usuniecia wad,
zastosowania odpowiedniej jakosci materiatow.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robét w zakresie i z
czestoscig zaakceptowana przez Inspektora Nadzoru, Kontroli podlega petny zakres robét, oraz
asortyment stosowanych materiatow.

Kontrola obejmuje:

- zgodnos¢ wykonanych robot z dokumentacja projektowa,

- sprawdzenie materiatéw i pordwnanie ich cech na zgodnosé¢ z dokumentami dostarczonymi przez
wytworce (certyfikaty lub deklaracje zgodnosci) oraz przez ogledziny zewnetrzne na budowie.

- roboty montazowe

- kontrola zachowania warunkéw bhp.

7. OBMIAR ROBOT

Ogdlne zasady i wymagania dotyczgce obmiaru robdt podano w ST 00.01 “Wymagania ogdlne".
Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robét zgodnie z postanowieniami umowy.

llos¢ robdt oblicza sie wedtug sporzadzonych pomiardw z natury, udokumentowanych operatem
powykonawczym, z uwzglednieniem wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST i ujmuje w
ksiedze obmiaru.

Jednostki obmiaru - jak w przedmiarze.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robdt i ich przejecia podano w ST ,,Wymagania ogdlne".

Odbiér jest potwierdzeniem wykonania robdét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi (PN, EN-PN).

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robdét w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Odbiér nalezy dokonac zgodnie z Warunkami Technicznymi Wykonania i Odbioru Robét Budowlano -
Montazowych.

9. DOKUMENTY ODNIESIENIA
Dokumentacjg odniesienia jest:
1. Specyfikacja Istotnych Warunkéw Zamédwienia dla przedmiotowego zadania,
umowa zawarta pomiedzy Wykonawca a Zamawiajgcym wraz z harmonogramem robét
zatwierdzona przez Zamawiajgcego dokumentacja wykonawcza ww. zadania
normy
aprobaty techniczne

o vk wnN

inne dokumenty i ustalenia techniczne prowadzone w trakcie trwania inwestycji.

- Ustawa z dnia 16 04 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

- Ustawa z dnia 30 08 2002 r. o systemach oceny zgodnosci (Dz. U. z 2010 r. Nr 138 poz. 935 jt.).

- Ustawa z dnia 12 12 2003 r. o ogdlnym bezpieczenstwie produktéw (Dz. U. z 2003 r. Nr 229
poz.2275).

- Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r., prawo budowlane (Dz. U. z 2010 r. Nr 243 poz.1623 jt.). Dokumentacja
warsztatowa
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Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy nie zwalnia Wykonawcy
od obowigzku stosowania wymogow okreslonych prawem polskim.

Wykonawca bedzie przestrzegat praw autorskich i patentowych. Jest zobowigzany do
odpowiedzialnosci za spetnienie wszystkich wymagan prawnych w odniesieniu do uzywanych

opatentowanych urzadzen lub metod.
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